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乱码问题主要分为文件名的乱码问题和文件内容的乱码问题。只要文件编辑器有选择编码的
功能（比如atom），选择正确的文件编码就可以了。一般如果在linux下打开windows的文件出现乱
码，把编码方式设置成GBK或者GB18030就可以了。如果在windows下打开Linux下创建的文件发
现有乱码，把编码方式设置成UTF-8就可以了。下面重点说一下文件名乱码的问题。这个要从文
件系统说起。文件保存到硬盘上，不仅文件的内容要保存上去，文件的名字，创建时间等等元数
据（metadata）也要保存到硬盘上。对于文件名这样的字符串数据，只要保存就会面临着编码的问
题。Windows默认的编码方式是GB18030（这个和GBK基本通用）。而Linux的默认编码方式
是UTF-8。这就是乱码产生的罪魁祸首。所以其中一个系统创建的文件，在另一个系统看来就是乱
码。解决方式很简单，只要把两个系统的编码方式改成一样的就行了。Windows的编码方式是没
办法进行修改的。但是Linux的编码方式是可以修改的。具体的设置文件就是/etc/fstab。这个文件
设置硬盘分区的挂载方式，里面就包含了编码方式。对于不同格式的文件系统设置的方式也是不
一样。更多相关技术问题，可以登录蓝鲸智能机器人（深圳）有限公司官方网站。单目视觉导航
早已投入工业应用。江苏SLAM机器人底盘

蓝鲸机器人的伽利略导航系统可以方便的集成到你的机器人当中，使你的机器人具有自动导
航移动能力。此为视频一款搭载了伽利略导航系统的服务机器人的应用视频。用户可以通过app
方便的控制机器人.蓝鲸机器人的伽利略导航系统可以方便的集成到你的机器人当中，使你的机器
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使你的机器人具有自动导航移动能力。此为视频一款搭载了伽利略导航系统的服务机器人的应用
视频。用户可以通过app方便的控制机器人.山东配送机器人消杀一种能够进行编程并在自动控制
下执行某些操作和移动作业任务的机械装置。

单目视觉slam算法分成两种，一种是基于特征点，另一种是不用特征点的直接法。特征点法
通过相邻图像帧的特征点匹配和三角定位来确定特征点的三维坐标，然后利用这些已经确定三维
坐标的特征点来确定摄像头的运动和姿态。直接法则利用相邻图像强度变化信息，来直接计算摄
像头姿态和图像像素的深度信息。特征点法的优势是，特征点的提取和匹配比较稳定，不容易受
光照变化的影响，同时特征点还能用于闭环检测，闭环检测可以消除累计误差，极大地提高建图
定位精度。因为要进行特征点的提取和匹配，特征点方法的运算量比较大。直接法的优势是，相
比特征点方法只计算特征点的三维信息，它可以计算图像中绝大部分像素的深度信息，从而建立
稠密的三维地图，稠密的三维地图能很方便的运用于后续的机器人导航避障。但是直接法容易受
光照强度变化的影响，同时缺乏可靠、稳定的闭环检测方法，大场景的建图误差会更大。
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伽利略导航系统是一款用于机器人定位与导航的超高性价比的模块化的解决方案。它采用多
种传感器融合定位，具有精度高，稳定性好的特点。和传统的定位方式相比，伽利略导航系统不
需要用户铺设轨道，完全图形化的人机交互界面，使用方便，维护成本低。为了方便客户使用和
开发相关的导航功能，我们发布了伽利略导航SDK。通过伽利略导航SDK用户可以在没有ROS基础
的情况下使用伽利略导航系统。使用方法简单快捷，同时我们也配套了详细的文档说明，进一步
降低开发难度。具体说明可以登录蓝鲸智能机器人（深圳）有限公司官网。Linux下访问Windows
文件的乱码问题。

IP分配的方式一般是由路由器决定的。路由器有DHCP方式和静态IP两种方式。DHCP就是动态
的分配IP方式。一般路由器默认的就是这种模式。在这种模式下电脑也可以设置自己的静态IP。当
然并不能保证一定会成功，比如自己设定的IP可能被别人占用。也有可能路由器由于迷之原因不
给你分配自己设定的IP。通过路由器设置静态IP是**简单的方法。不过前提是你要有路由器的管理
权限，路由器也要支持这种设置功能。首先在浏览器中输入路由的地址，进入路由器的管理界面。
在应用管理中有IP和MAC绑定。不同的路由器设置界面不一样，可以找一找这个功能的具**置。
还有其他操作方式可以登录蓝鲸智能机器人论坛详细查看。蓝鲸智能机器人技术论坛。广西无轨
机器人配送

蓝鲸的小强机器人提供手机遥控app安卓版。江苏SLAM机器人底盘

赤兔AGV可以在产品生产过程中负责物料配送工作，轨迹灵活，部署方便，适合柔性生产场景，
代替工作人员频繁领料送料的工作，虚拟轨迹方便及时调整配送路线、站点。适合电子厂、无尘
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调整配送路线、站点。适合电子厂、无尘车间、组装线等场景。江苏SLAM机器人底盘

蓝鲸智能机器人（深圳）有限公司位于平湖华南城华利嘉电子市场，是一家专业的机器人的
技术开发、技术服务；机器人导航系统研发、生产、销售；机器人配套智能模块销售；自动充电；
自主导航；机器人调度等技术开发定制、销售；移动机器人平台开发、定制、生产、销售；无
轨AGV，无轨AMR开发、定制、生产、销售；公司。致力于创造***的产品与服务，以诚信、敬业、
进取为宗旨，以建蓝鲸智能,BWBOT,伽利略机器人导航,拉格朗日机器人调度,赤兔无轨AGV产品
为目标，努力打造成为同行业中具有影响力的企业。公司不仅*提供专业的机器人的技术开发、技
术服务；机器人导航系统研发、生产、销售；机器人配套智能模块销售；自动充电；自主导航；
机器人调度等技术开发定制、销售；移动机器人平台开发、定制、生产、销售；无轨AGV，无
轨AMR开发、定制、生产、销售；，同时还建立了完善的售后服务体系，为客户提供良好的产品
和服务。自公司成立以来，一直秉承“以质量求生存，以信誉求发展”的经营理念，始终坚持以
客户的需求和满意为重点，为客户提供良好的通用机器人无轨导航系统，机器人SLAM导航方
案，ROS自动充电模块，无轨AGV/AMR，从而使公司不断发展壮大。


